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Traction 

Rapporto
Velocità (m/s)

Carico (kg) 0,5 0,63 0,75 1,0 1,5 1,6 1,75 2,0

100

YJ110200

320

400
YJ140

500

630 FYJ180

800 YJ240B

1000 YJ200 YJ240B

1150 FYJ245 FYJ245   YJ240B

1250
YJ245D

1350

1500 YJ245D

1600 YJ245D

2500 YJ320

  

Raccomandazione
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Carico

(kg)

Velocità

(m/s)
Rapporto

Puleggia ø

(mm)

Funi

(mm)

Potenza

(kW)
Poli

100 0,5 45:1 Ø 320 3XØ8X12 1,5 4

100 1,0 45:2 Ø 320 3XØ8X12 1,5 4

200 0,5 45:1 Ø 320 3XØ8X12 1,5 4

200 1,0 45:2 Ø 320 3XØ8X12 2,2 4

320 0,5 45:1 Ø 320 4XØ8X12 2,2 4

320 1,0 45:2 Ø 320 4XØ8X12 3,5 4

≈
8

0
0

4-Ø18 

≈410

7
5

335

146

320

4-Ø18

5
0

2
3

0

92.5114 145 80155100

145

230 60

1
8

5

2
1

5
①

The footing hole dimensions of box

Y
J

  
F

Y
J

Nota: 

YJ110
Motore per ascensore

Sospensione : 1:1

Controllo : VVVF

Freno (DZE-8E) : DC110V 1,4 A

Peso : 155 kg

Portata Max statica : 1800 kg
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Carico

(kg)

Velocità

(m/s)
Rapporto

Puleggia ø

(mm)

Funi

(mm)

Potenza

(kW)
Poli

400 0,5 51:1 Ø 340 5XØ8X12 3,5 4

400 0,63 51:1 Ø 425 4XØ10X16 3,5 4

400 1 51:2 Ø 340 5XØ8X12 4,5 4

500 0,5 51:1 Ø 340 6XØ8X12 3,5 4

500 0,63 51:1 Ø 425 4XØ10X16 4,5 4

500 1 51:2 Ø 340 6XØ8X12 5,5 4

500 1,5 41:2 Ø 425 XØ10X16 7,5 4

166

≈
 9

00

100 215 100

20
0

340

19
3

4-Ø18

10
5

18
0

22
0

50340

14060

415

53
34

0

14
0

20

415

4-Ø18

280166

≈360
4-Φ18

The footing hole dimensions of box

Y
J

  
F

Y
J

YJ140
Motore per ascensore

Sospensione : 1:1

Controllo : VVVF

Freno (DZE-8E) : DC110V 1 A

Peso : 285 kg

Portata Max statica : 2800 kg

Nota: 
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Carico

(kg)

Velocità

(m/s)
Rapporto

Puleggia ø

(mm)

Funi

(mm)

Potenza

(kW)
Poli

630 0,75 47:1 Ø 480 4X12(Pitch 18) 5,5 4

630 1,0 36:1 Ø 480 4X12(Pitch 18) 6,4 4

630 1,5 47:2 Ø 480 4X12(Pitch 18) 9 4

Y
J

  
F

Y
J

FYJ180
Motore per ascensore

Sospensione : 1:1

Controllo : VVVF

Freno (DZE-9E) : DC110V 1 A

Peso : 430 kg

Portata Max statica : 3500 kg

Nota: 
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Carico

(kg)

Velocità

(m/s)
Rapporto

Puleggia ø

(mm)

Funi

(mm)

Potenza

(kW)
Poli

1000 0,5 53:1 Ø 530 5XØ13X20 7,5 6

1000 1,0 41:1 Ø 530 5XØ13X20 11 4

1000 0,5 53:1 Ø 530 5XØ13X20 7,5/1,5 6/24

1000 1,0 41:1 Ø 530 5XØ13X20 11/2,5 4/16

338

445 38

595

≈779

240

700 50

800

≈1290

1
7

0
2

1
0

2
0

0

≈
8

8
5

4-Ø 22230

215

2
6

0
2

3
0

4
5

Y
J

  
F

Y
J

YJ200
Motore per ascensore

Sospensione : 1:1

Controllo : AC2, VVVF

Freno (DZE-12E) : DC110V 2 A

Peso (con supporto) : 650 kg

Portata Max statica : 6000 kg

Nota: 
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Carico

(kg)

Velocità

(m/s)
Rapporto

Puleggia ø

(mm)

Funi

(mm)

Potenza

(kW)
Poli

800 1,6 59:2 Ø 620 5XØ13X20 11 4

800 1,75 55:2 Ø 620 5XØ13X20 15 4

1000 1,0 49:1 Ø 620 5XØ13X20 11 4

 1000 1,6 59:2 Ø 620 6XØ13X20 15 4

1000 1,75 55:2 Ø 620 6XØ13X20 18,5 4

1000 2,0 49:2 Ø 620 6XØ13X20 18,5 4

1150 1 49:1 Ø 620 6XØ13X20 15 4

1150 2 49:2 Ø 620 6XØ13X20 22 4

31.5

212.5

425 280

770

19
5

28
0

24
0

10
25

18
0

≈
65

5

≈1420

410

95
17

5
20

95

45020
490

485

737.5

212.5

18
0

10
5

47
0

30

6-Φ22

425

4
1
0

4-Ø22

30

The footing hole dimensions of box

Y
J

  
F

Y
J

YJ240B
Motore per ascensore

Sospensione : 1:1

Controllo : VVVF

Freno (DZE-12E) : DC110V 2 A

Peso (con supporto) : 730 kg

Portata Max statica : 7500 kg

Nota: 
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Carico

(kg)

Velocità

(m/s)
Rapporto

Puleggia ø

(mm)

Funi

(mm)

Potenza

(kW)
Poli

1150 0,5 61:1 Ø 610 5XØ13X20 7,5 6

1150 0,63 50:1 Ø 610 5XØ13X20 7,5 6

1150 1,0 61:2 Ø 610 5XØ13X20 11 6

1150 1,25 49:2 Ø 610 5XØ13X20 15 6

1150 1,6 61:2 Ø 650 6XØ13X20 18,5 4

1150 1,75 55:2 Ø 650 6XØ13X20 18,5 4

1150 2,0 49:2 Ø 650 6XØ13X20 22 4

1150 0,5 61:1 Ø 610 5XØ13X20 7,5/1,5 6/24

1150 0,63 50:1 Ø 610 5XØ13X20 7,5/1,5 6/24

1150 1,0 61:2 Ø 610 5XØ13X20 11/2,3 6/24

1150 1,25 49:2 Ø 610 5XØ13X20 15/3,5 6/24

24
5

28
5

(2
95
)

24
5

79
5(
81
5)

16
5

33
0

165

330255

4-Φ272-Φ18

≈
65
0（
67
0）

5030

≈1330

≈
42
5

335

12
0（
14
0）

The footing hole dimensions of box

Y
J

  
F

Y
J

Nota: 

FYJ245
Motore per ascensore

Sospensione : 1:1

Controllo: AC2, VVVF

Brake (DZE-12E) : DC110V 2 A

Freno : 860 kg 

Portata Max statica : 7500 kg
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Carico

(kg)

Velocità

(m/s)

Rap-

porto

Puleggia ø

(mm)

Funi

(mm)

Potenza

(kW)
Poli

1250 0,5 61:1 Ø 650 6XØ13X20 7,5 6

1250 1,0 61:2 Ø 650 6XØ13X20 15 6

1250 1,6 61:2 Ø 650 8XØ13X20 22 4

1250 1,75 55:2 Ø 650 8XØ13X20 22 4

1250 2,0 49:2 Ø 650 8XØ13X20 26 4

1350 0,5 61:1 Ø 650 6XØ13X20 11 6

1350 1,0 61:2 Ø 650 6XØ13X20 15 6

1350 1,6 61:2 Ø 650 8XØ13X20 22 4

1350 1,75 55:2 Ø 650 8XØ13X20 22 4

1350 2,0 49:2 Ø 650 8XØ13X20 26 4

1600 0,5 61:1 Ø 650 8XØ13X20 11 6

1600 1,0 61:2 Ø 650 8XØ13X20 18,5 6

1600 1,6 61:2 Ø 650 8XØ13X20 26 4

1600 1,75 55:2 Ø 650 8XØ13X20 26 4

1600 2,0 49:2 Ø 650 8XØ13X20 30 4

1250 0,5 61:1 Ø 610 6XØ13X20 7,5/1,5 6/24

1250 1,0 61:2 Ø 610 6XØ13X20 15/3,5 6/24

1350 0,5 61:1 Ø 610 6XØ13X20 11/2,3 6/24

1350 1,0 61:2 Ø 610 6XØ13X20 15/3,5 6/24

1500 0,5 61:1 Ø 610 8XØ13X20 11/2,3 6/24

1500 1,00 61:2 Ø 610 8XØ13X20 18,5/4,3 6/24

780

40

645

≈
85

5

≈1330

24
5

24
581

5

19
0

220

595

170

535

TH_ParaBasePntUA (TH_ParaBasePntUA)TH_ParaBasePntUA (TH_ParaBasePntUA)

4-Φ22

Y
J

  
F

Y
J

Nota: 

YJ245D
Motore per ascensore

Sospensione : 1:1

Controllo : AC2, VVVF

Freno (DZE-12E) : DC110V 2A

Peso (con supporto) : 900 kg

Portata Max statica : 11000 kg
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Carico

(kg)

Velocità

(m/s)

Rap-

porto

Puleggia ø

(mm)

Funi

(mm)

Potenza

(kW)
Poli

2500 0,5 69:1 Ø 700 8XØ16X25 15 6

2500 1,0 61:1 Ø 800 8XØ16X25 26 4

2500 1,5 69:2 Ø 700 8XØ16X25 37 4

2500 1,75 69:2 Ø 800 8XØ16X25 45 4

2500 2,0 61:2 Ø 800 8XØ16X25 45 4

2500 0,5 69:1 Ø 700 8XØ16X25 15/3,5 6/24

4-Φ27

10
01
.5

32
0

28
0

930
770

40 40

260 320185

86
0

≈1600

1
0
0

520

5
5

50 50

2
6
0

260 430

500

540

270

40 40

Y
J

  
F

Y
J

YJ320
Motore per ascensore

Sospensione : 1:1

Controllo: AC2, VVVF

Freno (DZE-13E) : DC110V 2,2 A

Peso : 1450 kg

Portata Max statica : 12500 kg

Nota: 
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